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Stéphane BALAC
Frédéric STURM —

/

- A
Cet ouvrage, réunissant en un tout cohérent alaite et analyse, s'adresse de
maniére plus spécifique aux éléves de pfemiéie année des cycles préparatoires
intégrés des écoles d'ingénieurs mais peut étre utiisé avec profit par tout étu-
diant se destinant a des études supérieures d'ingénieur. |l est issu de I'ensei-
gnement dispensé par les auteurs dans la filiere ASINSA qui est I'une des trois
filieres de premier cycle international de I'INSA de Lyon. A ce titre, il ne constitue
pas seulement une somme de connaissances mathématiques de 1 année de
I'enseignement supérieur mais vise a présenter de maniere précise les resultats
essentiels a une formation d‘ingénieur généraliste.
Cette nouvelle édition revue et augmentée est divisée en 20 chapitres regroupés
en 5 grandes parties: ensembles numériques fondamentaux, polynomes et frac-
tions rationnelles, algébre linéaire, calcul différentic! et calcul intégral. Chaque
chapitre contient de courts exercices visant a tester la bonne compréhension
des notions introduites et se-termine par quelques exercices de synthese. Une
correction détaillée et commentée de tous les exercices est fournie en fin de
chapitre. Le logiciel de calcul MAPLE est utilisé dans I'ouvrage pour illustrer cer-
taines notions introduites.
Le lecteur trouvera une suite naturelle a ce cours de mathématiques de premiére
année dans I'ouvrage « Analyse et algébre, Cours de mathématiques de deuxie-
me année » publié dans la méme collection et chez le méme éditeur par Stéphane
Balac et Laurent Ch'*pin.
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