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Cet ouvrage couvre, en un seul volume, la totalitt du nouveau
programme de mathématiques de 1* année des filieres MPSI et PCSI.

Congu spécialement pour tous ceux qui souhaitent avoir une vision globale
du cours dans le strict respect du programme, I'ouvrage se compose de
37 chapitres s’articulant autour de trois grands themes :

* Analyse réelle et complexe

e Algebre et géométrie

* Analyse et géométrie

Chaque chapitre est suivi de nombreux exercices d’entrainement et de
synthése, dont toutes les solutions sont données en fin de volume.
Conformément a I’esprit du nouveau programme, les premiers chapitres de
I’ouvrage regroupent les notions étudiées en début d’année. Définitions
et notions de base sont proposées en fin d’ouvrage.

Le cours, rédigé par Frangois Moulin et Jean Frangois Ruaud, se veut clair et
concis. Les exercices, quant a eux, ont été congus par Anne Miquel et
Jean-Claude Sifre de maniere que tout étudiant puisse les aborder
sereinement et y trouver une source d’apprentissage adaptée a son niveau.
Par ses qualités scientifiques et pédagogiques, ce livre s’avere le digne
successeur de la célébre série dirigée par Edmond Ramis.
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