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I INTRODUCTION

i. Avec M. Hermann Weyl ('), nous enlendons par « groupes
classiques » le groupe lindaire général a n variables et ses sous-
groupes laissant invariante une forme quadratique (groupe orthogo-
nal). une forme hermitienne (groupe unitaire) ou une forme alternée
(groupe symplectique). Il est superflu de rappeler le role important
joué par ces groupes dans les questions les plus diverses des Mathé-
matiques, que ce soit en Algeébre, en Théorie des Nombres, en
Analyse ou en Géométrie : et les développements de la Physique
moderne ont renouvelé de facon inattendue l'intérét qui s'attache a
leur étude, en apprenant a rechercher dans leurs propriétés la source
profonde des lois de la Relativité ou de la Physique atomique.

Historiquement, ceux de ces groupes qui se sont introduits
d'abord sont relatifs au cas ou le « corps de base » (c’est-a-dire le
corps dans lequel les variables et les coeflicients prennent leurs
valeurs) est le corps des nombres réels ou celui des nmombres
complexes, ce qui explique le role joué par les méthodes infinitési-
males dans les nombreuses recherches sur ce sujet: nous n’avons
pas a rappeler ici les résultats auxquels elles ont conduit, et qui. a
beaucoup d’égards. épuisent les probléemes posés. Mais 1’'Algébre

() H. WexL. The classical groups (Princeton, 1939).
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