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Ferrand et Jean-Marie Arnaudiés traite d’une maniére exhaustive toutes ViR

les questions de géométrie et de cinématique figurant au programme . pona & Tt
= s 3 = : . s Pierre et Marie Curie,

des classes préparatoires : géométrie affine et euclidienne de Paris 6.

dimension n, étude affine et métrique des courbes et des surfaces,
cinématique du point et du solide. Il recouvre ainsi la partie
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notable du programme de mécanique de ce méme cycle. est professeur de
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uivant scrupuleusement les directives officielles, les auteurs ont traité swtyoln P ds Feomat

toutes ces questions dans le cadre général et rigoureux de la a Toulouse.
mathématique d’aujourd’hui, avec le maximum de clarté. Mais les
développements théoriques ne leur ont pas fait perdre de vue les

applications : grace aux nombreux exemples traités, les candidats aux

grandes écoles y trouveront les méthodes de raisonnement et de calcul

dont ils ont besoin pour résoudre les problemes qui leur sont proposés ;

ils trouveront également, a la fin du volume, de nombreux énoncés

d’exercices leur permettant de se préparer de maniere efficace aux

concours.
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