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Collection congue a I’intention des étudiants,

DUNOD UNIVERSITE est adaptée aux enseignements des
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des classes préparatoires et des Grandes Ecoles. e

| Ouvrages de base (série marron) :
[ 1°* cycle universitaire et classes préparatoires.

Ouvrages fondamentaux (série orange) : . —
enseignements s’étendant sur les 1°7 et 2° cycles universitaires.

Ouvrages de spécialité (série violette) :
2" cycle universitaire et formation des ingénieurs.

Cet ouvrage est destiné aux utilisateurs des applications du calcul
matriciel ; il a été rédigé de maniére rigoureuse, en partant des
notions fondamentales de I’algébre moderne : applications, relations
binaires et structures algébriques. C’est ainsi que les notions de
matrices équivalentes, de matrices semblables, etc., s’introduisent a 9
partir des propriétés des relations et des classes d’équivalence. Comme
application du calcul matriciel, ’auteur s’est essentiellement limité a
Pétude des systémes d’équations linéaires, en insistant sur la méthode
d’itération de Gauss-Seidel qui est plus précise et plus rapide que les
méthodes d’élimination dés que le nombre des inconnues est élevé.

Trés clair, ce livre est concu pour les étudiants en mathématiques et

pour tous ceux qui, en mécanique ou en physique, doivent utiliser le
calcul matriciel.
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