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L’auteur expose dans ce livre les grandes idées et les principaux
résultats de la théorie de I'optimisation dans le cadre le plus
général ou I'on bénéficie de formules explicites, avant d’exposer
la programmation convexe.

Chaque partie de I'ouvrage présente de nombreux exemples
economiques. Ce choix permet aux lecteurs, informaticiens,
economistes, étudiants dont ceux de mathématiques de la déci-
sion, d’aborder la majeure partie de cet ouvrage avec un minimum
de bagage mathématique : une certaine familiarité avec I'algébre
linéaire suffit, bien que toutes les notions utilisées soient rappe-
lées.

L'étude de la programmation quadratique privilégiée dans cet
ouvrage n’avait pas regu jusqu’ici toute I’attention qu’elle méritait.
Pourtant ces problemes ont des solutions uniques, calculables
explicitement, qui dépendent de fagcon réguliére des parametres.
Une place importante a été réservée aux algorithmes de réso-
lution ainsi qu’aux méthodes de décomposition et de décentra-
lisation qui permettent d’exploiter les formules explicites en
fonction de la structure des problémes. La théorie des jeux non
coopératifs a plusieurs joueurs est méme abordée dans ce cadre.

Ce livre est donc un complément indispensable a tout ouvrage
traitant de la programmation linéaire.
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