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Avant propos

Ce livre s’adresse aux utilisateurs de matériels élec-
triques, techniciens ou non, qui ont besoin de disposer
rapidement d’informations théoriques ou pratiques. Il est
également destiné a tous ceux qui souhaitent se familiariser
avec l'électricité et ses applications industrielles, lecteurs
occasionnels ou autodidactes que la lecture d’un manuel
scolaire ne motive pas toujours suffisamment. Cet ouvrage
peut aussi constituer un aide-mémoire trés utile aux étu-
diants et aux auditeurs de la formation permanente.

La présentation retenue doit permettre un accés facile a
I'information recherchée et un apprentissage aisé. En effet,
a chaque notion importante correspond un chapitre. Sur
quatre pages, le lecteur trouve une loi ou le modéle d’'un
composant ou une méthode d’étude d’un circuit accom-
pagné d'exemples d’applications et d'exercices avec leurs
solutions. Ainsi les difficultés de 1’étude sont réparties entre
des chapitres courts qui constituent une suite d’étapes
simples. Aprés chacune d’elles les connaissances peuvent
étre contrdlées et confortées avant de passer & la suivante.
Cette démarche qui apporte simultanément progressivité et
assurance en soi sera certainement appréciée de tous ceux
que l'étude des sciences intéresse.

Le contenu de chaque chapitre reste toujours simple car les
auteurs ont choisi de privilégier 1'observation et I’exploi-
tation d’expériences plutét que l'exposé de théories et le
recours aux mathématiques. Pour un utilisateur, une bonne
compréhension des applications d’une loi est souvent plus
importante que les éventuelles équations différentielles
qui peuvent lui correspondre. En effot, ces connaissances
peuvent suffire pour acquérir une bonne maitrise de nom-
breux équipements électriques, ce qui est I'objectif de tout
utilisateur, la complexité des systémes techniques excluant
de plus en plus la possibilité d’acquérir les capacités néces-
saires pour le dépannage et méme parfois la maintenance.

Les auteurs
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