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Cet ouvrage s’adresse aux éléves d’écoles d’ingénieurs et aux
étudiants suivant des formations universitaires de niveau simi-
laire, mais aussi aux étudiants en BTS électrotechnique ou en
IUT génie électrique. Il peut également intéresser les ingénieurs
et techniciens utilisateurs de moteurs électriques.

Cette nouvelle édition se propose de faire une synthése des
connaissances actuelles sur les moteurs électriques utilisés en
conversion d’énergie. Il expose les principes de base et les lois
physiques régissant leur fonctionnement, puis décrit en détail
les différents types de moteurs existants, suivant leur degré
d’utilisation actuel :

I le moteur asynchrone, le plus répandu de tous ;

I le moteur synchrone, dans ses deux versions : bobinée pour les
fortes puissances et a aimant pour les entrainements a hautes
performances ;

0 le moteur a réluctance variable, dispositif prometteur et encore
en développement ;

B le moteur a courant continu, obsoléte pour les applications
nouvelles, mais toujours présent dans les systémes déja
installés.
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