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Cet ouvrage sur les transmissions de puissance par engre-
nages cylindriques s'adresse a tous les étudiants de pre-
mier et second cycle qui ont choisi une orientation et une
formation liée a la conception mécanique

Ce livre, illustré de nombreuses figures, se veut pédago-
gique et ne demande qu'un minimum de connaissances en
cinématique, sur les mouvements plans, les bases et rou-
lantes.

Son objectif est double :

e faire acquérir un minimum de connaissances afin de
pouvoir engager un dialogue avec un spécialiste engre-
nagiste ;

¢ aborder et résoudre les multiples problemes d'ingénie-
ries posés aux industriels de la mécanique générale.

Illustrahon de couverture : doc. Messian Citroén, réducteur H2 C 710
? 5 tr/mn, masse : 9.300kg).

olgs570
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