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Collection SCIENCES et TECHNOLOGIES

Suivant les volumes, cefte collection résolument pédagogique s'adresse aux ensei-
gnants, aux étudiants préparant un DUT, un BTS ou une école d'ingénieur, ainsi qu'aux
techniciens supérieurs et ingénieurs en activité.

SYSTEMES ELECTROTECHNIQUES
APPLICATIONS INDUSTRIELLES
Problemes et solutions

J.-P. CARON J.-P. HAUTIER

Cet ouvrage clair et abondamment illustré propose douze études de systemes
électrotechniques, avec leurs solutions technologiques et la modélisation en vue de la
commande, pour lesquelles la maitrise des domaines électrique, électronique, électro-
magnétique, mécanique, automatique et thermique est indispensable.

Les problémes présentés ici relévent tous d'applications industrielles ou d'études avan-
cées concernant le transport, la distribution et le conditionnement de I'énergie électrique.
lls comportent chacun des objectifs, un contexte applicatif et des mots-clés précisant le
vocabulaire et la méthodologie. Ils concernent principalement :

- l'application des électro-aimants & I'appareillage et des transformateurs en distri-
bution,

- lintérét du couplage entre convertisseurs statiques électroniques et électromagné-
tiques pour l'optimisation d'un transfert d'énergie entre deux réseaux,

- les défauts de réseaux de transport,

- l'apport de la vitesse variable par machines synchrones et asynchrones dans les
domaines de la traction électrique (ferroviaire et levage),

- l'application au contréle d'effort dans les machines-outils utilisées en usinage &
grande vitesse,

- l'intérét de la conversion statique électronique en dépollution harmonique de
réseaux et en élévation de tension.

Le lecteur explore ainsi une problématique large lui permettant d’acquérir les notions
importantes en génie électrique.

La recherche de solutions met en ceuvre des méthodes respectant les principes de la
causalité naturelle ; la démarche est la méme dans la phase d'analyse pour la modéli-
safion et dans la phase de conception des commandes.

Jean-Pierre Caron est Professeur agrégé de physique appliquée a I'ENSAM
(Centre de Lille) et membre du Laboratoire d'électrotechnique et d'électronique de
puissance de Lille (L2EP).

Jean-Paul Hautier, Professeur des universités & I'ENSAM (Centre de Lille),
agrégé de génie électrique, est responsable de I'équipe “Commande des systémes
électriques” du Llaboratoire d'électrotechnique et d’électronique de puissance

de Lille (L2EP).
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