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Cet ouvrage de réference pour l'ingenieur et I'étudiant en électrotechnique est
consacreé a la théorie du fonctionnement en régime transitoire ou permanent des
machines électriques et du transformateur.

. Aprés un rappel des lois fondamentales, I'étude du transformateur permet de
définirles différentes inductances (propre, principale, mutuelle, de fuite) et d'intro-
duire la notion de schéma équivalent.

La génération de champs pulsant ou tournant par les enroulements répartis
utilisés dans les machines ainsi que I'expression des tensions induites fondamen-
tales et harmonigues sont exposees dans le chapitre consacré aux enroulements.

Les conditions d'obtention d'une conversion d'énergie electromécanique inté- .
ressante sont ensuite définies ainsi que les expressions du couple électromagné-
tique pour différentes configurations des circuits magnétiques et électriques.

Un chapitre est consacre aux matrices de transformation et changements de
référentiel indispensables au développement d'une théorie généralisée des
machines électriques.

Les équations de base définissant le fonctionnement dans un régime quel-
congue des machines asynchrones, synchrones et a collecteur a courant continu
sont établies au moyen de la transformation de Park. Le régime permanent est
illustré par les diagrammes vectoriels classiques. Le comportementde lamachine
saturée est traité dans le cas des machines synchrones et a courant continu.

Le dernier chapitre généralise les résultats obtenus aux chapitres précédents :
I'application des équations de Park a un modeéle universel muni d’enroulements
pseudo-stationnaires en quadrature fournit rapidement les équations de tension
et de couple de machines a morphologie complexe, telles que les machines a
collecteur a courant alternatif mono- ou triphasées.
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