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Systèmes articulés et robotique : bases de calcul pour la commande géométrique et cinématique des robots industriels et des systèmes articulés sériels
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Résumé :
ce livre aborde les éléments essentiels en cours systtèmes articulés et robotique destiné aux étudiants en Master 1 génie mécanique options fabrication mécanique et producttique(FMP) et construction mécanique(CM). Suite à la procédure d'harmonisation des masters engagée par le ministère d'enseignement supérieur et de la recherche scientifique ce cours est enseigné dans l'ensemble des facultés de génie mécanique algériennes à partir de l'année universitaire 2017-2018 pour les masters CM et FMP




