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Résumé :
Cette thèse traite de la modélisation, de l'analyse des performances et de la commande des systèmes à événements discrets modélisés par des graphes d'événements P-temporisés ou P-temporels.

La première contribution concerne la description du comportement des graphes d'événements P-temporisés ou P-temporels par des systèmes d'équations linéaires implicites.

Aussi, nous montrons que sous certaines conditions le modèle implicite proposé devient explicite.

Ensuite, différents problèmes de commande sont traités. Premièrement, en considérant un

fonctionnement 1-périodique, un problème de programmation linéaire est formulé pour déterminer

les temps de séjour des jetons, les temps de cycles minimum et maximum du système modélisé.

Par la suite, une loi de commande par retour d'état est synthétisée. Qui garantit le respect des

contraintes sur la commande et sur l'état. La méthodologie proposée est basée sur les propriétés

d'invariance positive et de contractivité des ensembles polyédrales.

La dernière partie de ce manuscrit traite de la commande d'une ligne de galvanoplastie sans

arrêt de production. Le système considéré est en fonctionnement répétitif, et il est modélisé par un

graphe d'événements P-temporels. L'objectif principal est d'effectuer une tache de maintenance

sur une ressource parallèle. Deux modes de fonctionnement apparaissent: le mode normal et le

mode maintenance. Chaque mode est décrit par un modèle linéaire implicite et un modèle global

correspondant à un système linéaire à commutation est obtenu. En utilisant la technique de la

commande prédictive à base de modèle, nous calculons des gains de retour d'état stabilisant sur

un horizon de prédiction infini qui permet le respect des contraintes temporelles tandis que la

maintenance est effectuée.






