
	CERIST
	
	17/04/2026


Analyse et modélisation des robots manipulateurs
	Type Document
	Livre

	Langue
	Français

	Auteur(s)
	Betemps; Maurice/ Jutard; Alain/ Khalil; Wisama/ Merlet; Jean-Pierre/ Dombre, Etienne/ 

	Adresse bib.
	Lavoisier/ 

	Nombre de Pages
	281 p.

	Illustration
	ill.

	Format
	24 cm

	Collection
	Traité IC2(N°:None)

	Notes Générales
	Bibliogr. Index

	Numéro d'Identification
	2746203006

	Sujet(s)
	Robotique/ Robot industriel/ Robotique/ 


Résumé :
None




